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ABSTRAK

Motor induksi satu fasa banyak di gunakan secara luas di berbagai industri
kecil dan industri rumahan karena biayanya yang tergolong minim, handal, dan
kuat. Pada saat penggunaanya, motor induksi satu fasa disaat tidak di kontrol
kecepatan putarannya hanya dapat berputar dalam dua keadaan, yaitu pada
kecepatan maksimal dan keadaan mati. Penelitian ini bertujuan untuk membuat alat
untuk mengatur kecepatan motor induksi satu fasa secara stabil. Metode penelitian
ini adalah menggunakan kontrol PID menggunakan mikrokontroler Arduino Uno
sebagai pembangkit gelombang PWM. Pada penelitian ini, hasil terbaik keadaan
tanpa beban pada setpoint 2000rpm, yaitu dengan waktu stabil tercepat sebesar 17
detik dengan nilai stabil 38 volt pada pengujian tegangan dan 19 detik dengan nilai
stabil 0,21 ampere pada pengujian arus. Sedangkan dalam keadaan dengan beban
dihasilkan nilai terbaik pada setpoint 2300rpm, yaitu dengan waktu stabil tercepat
sebesar 45 detik dengan nilai stabil 56 volt pada pengujian tegangan dan 21 detik

dengan nilai stabil 0,36 ampere pada pengujian arus.

Kata kunci : Arduino, Kontrol PID, Motor Induksi Satu Fasa, Dimmer, Sensor E18-
DS8ONK.
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ABSTRACT

Single-phase induction motors are widely used in various small industries and
home industries because of their low cost, reliable, and strong. At the time of its
use, a single-phase induction motor when not in control of its rotational speed can
only rotate in two states, namely at maximum speed and in the off state. This study
aims to make a device to regulate the speed of a single phase induction motor stably.
This research method is using PID control using Arduino Uno microcontroller as a
PWM wave generator. In this study, the best results are no-load conditions at the
setpoint of 2000rpm, with the fastest stable time of 17 seconds with a stable value
of 38 volts on the voltage test and 19 seconds with a stable value of 0.21 amperes
on the current test. While in a state with a load the best value is produced at the
setpoint of 2300rpm, which is the fastest stable time of 45 seconds with a stable
value of 56 volts on the voltage test and 21 seconds with a stable value of 0.36

amperes on the current test.

Keywords: Arduino, PID Control, Single Phase Induction Motor, Dimmer, Sensor
E18-D8ONK.
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