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ABSTRAK 

 

Electronic Load Controller (ELC) adalah sebuah alat kontrol yang digunakan 

pada Pembangkit Listrik Tenaga Mikro Hidro (PLTMH) untuk mengatur 

frekuensi generator. Pengaturan frekuensi didasari oleh pengaturan beban 

generator dengan cara membuat kondisi beban generator tetap. Beban komplemen 

digunakan untuk menerima kekurangan daya sehingga beban tetap stabil. Tujuan 

penelitian ini yaitu untuk mensimulasikan hasil rancangan ELC dalam 

mengendalikan beban dengan menggunakan perangkat lunak Proteus dan 

mikrokontroller Arduino. Simulasi ELC menggunakan variabel arus sebagai 

acuan pengontrolan beban. Metode penelitian yang dilakukan pada penelitian ini 

yaitu dengan metode simulasi. Hasil simulasi menunjukan ELC dapat mengatur 

dan menyalurkan kekurangan beban kepada beban komplemen saat beban 

konsumen berubah. ELC berhasil mensimulasikan pengaturan beban generator 

dengan baik. 

 

Kata Kunci: Electronic Load Controller, PLTMH, Pengatur PLTMH, Arduino 
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ABSTRACT 

 

Electronic Load Controller (ELC) is a controller used in Micro Hydro Power 

Plant to control the frequency of generator. The frequency control is based on the 

control of the generator load by making a condition where the generator load is 

always constant. Complement loads are used to take the remaining unused power 

so the total load will always be stable. The aim of this research is to simulate the 

ELC design in controlling the load using Proteus Software and Arduino 

Microcontroller. This ELC simulation uses current as the variable to control the 

load. The research method done in this research is simulation method. The result 

of the simulation shows that ELC can control and deliver the deficit load to the 

complement load. ELC can simulate the controlling load of the generator very 

well. 

 

Keywords: Electronic Load Controlller, PLTMH, PLTMH controller, Arduino.
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