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ABSTRAK

Dalam Industri Tekstil, terdapat berbagai macam alat yang digunakan untuk
keperluan pembuatan dan pemroses barang-barang sandang. Diantaranya mesin
spinning, yaitu mesin pemintalan dan penggulung benang untuk menggulung
benang. Dalam penelitian ini, perancangan dan pembuatan alat sistem miniature
pendeteksi kejanggalan benang berupa ketidak-rataan pada mesin spinning berbasis
mikrokontroller Arduino diajukan. Tujuan dari penelitian ini yaitu merancang dan
membuat alat prototype sistem pendeteksi kejanggalan benang pada mesin spinning
dengan menggunakan sensor kapasitif pada measuring head USTER dan
mikrokontroller Arduino. Sistem alat terdiri dari USTER Measuring Head dengan
sensor kapasitif benang yang berprinsip dengan menggunakan 2 plat sejajar
didalamnya sebagai sensor kapasitif, rangkaian penguat (amplifier), pass filter,
mikrokontroller Arduino, dan Motor Stepper yang kemudian dihubungkan dengan
PC. Metode penelitian yang dilakukan pada penelitian ini, yaitu eksperimen dengan
cara perancangan, pembuatan, dan pengujian alat. Studi literatur teori-teori dasar,
wawancara dan bimbingan dengan orang-orang yang ahli dalam bidangnya sebagai
pelengkap. Hasil pengujian alat prototipe yang telah dirancang dan diuji, termasuk
measuring head USTER beserta rangkaian amplifier dan mikrokontroller Arduino
berfungsi dengan baik. Dimana motor stepper akan berhenti ketika ada kejanggalan
pada benang yang terdeteksi oleh sensor, dan lampu LED menyala, untuk indikator
sebagai pisau pemotong untuk memotong. User Interface yang digunakan untuk
memonitor kinerja alat dan rangkaian kendali berfungsi dengan baik.

Kata Kunci: Mesin Spinning, USTER, Sensor Kapasitif, Operational Amplifier,
Arduino
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ABSTRACT

In Textile Industry, there’s different types of instrument used as a clothing
production and processing. One of them is spinning machine, which spin the yarn
produced by machine into a roll. In this research, we try to designing and
manufacturing a miniature system instrument of yarn unevenness error sensing in
the spinning machine with Arduino. The aim of this research is to design and make
the prototype system of yarn unevenness error sensing in the spinning machine with
capacitive sensor in USTER measuring head and Arduino Microcontroller.
Instrument system consist of USTER Measuring Head with yarn capacitive sensor
with a basic principle of two capacitive plate placed parallel as a capacitive sensor,
amplifier circuit, pass filter, Arduino Microcontroller, and Stepper Motor which
later connected to a PC. The research methods done in this experiment here, are
experiment with the designing, making, and testing of the instrument. Basic theory
literature studies, interview and guidance from the experts as a complement and
supplement. The test results of the prototype instrument after designed and made,
including the USTER measuring head and the amplifier circuit with Arduino
Microcontroller working as intended. Where Stepper Motor will stop when there’s
an error in the yarn detected by the sensor, and the LED will lit, as a substitute
indicator of a cutting knife to cut the problematic yarn. User Interface used to
monitor the instrument and the control circuit is also in a good function.

Keywords: Spinning Machine, USTER, Capacitive Sensor, Operational-Amplifier,
Arduino.
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