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ABSTRAK 

 

 

PENGEMBANGAN PROTOTIPE SISTEM DETEKSI RINTANGAN BAGI 

PENYANDANG DISABILITAS NETRA 

 

 

Oleh: 

 

Krisna Dwi Nurikhsani 

NIM. 2008610 

 

 

Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan prototipe sistem deteksi rintangan 

yang intuitif untuk penyandang disabilitas netra, menggunakan teknologi terbaru seperti 

raspberry pi dan kamera penglihatan malam. Melalui studi literatur, pengadaan alat dan 

bahan yang sesuai, serta pembuatan dan pelatihan dataset menggunakan TensorFlow Lite, 

sistem ini dirancang untuk meningkatkan mobilitas dan kemandirian penyandang 

disabilitas netra. Hasil penelitian menunjukkan bahwa model SSD MobileNet v2 FPNLite 

yang dikuantisasi menjadi pilihan terbaik, menawarkan keseimbangan antara kecepatan, 

akurasi, dan efisiensi memori. Implementasi sistem ini diharapkan dapat memungkinkan 

penyandang disabilitas netra untuk bergerak dengan lebih aman dan mandiri dalam 

berbagai kondisi lingkungan. Rekomendasi untuk pengujian lapangan dan penelitian lebih 

lanjut disarankan untuk memastikan efektivitas sistem di dunia nyata dan untuk 

meningkatkan performa sistem. 

Kata Kunci: Deteksi Rintangan, Penyandang Disabilitas Netra, Raspberry Pi, Kamera 

Penglihatan Malam, TensorFlow Lite. 
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ABSTRACT 

 

 

DEVELOPMENT OF AN OBSTACLE DETECTION SYSTEM PROTOTYPE FOR 

THE VISUALLY IMPAIRED 

 

 

By: 

 

Krisna Dwi Nurikhsani 

NIM. 2008610 

 

 

 

This study aims to develop an intuitive obstacle detection system prototype for 

visually impaired individuals, utilizing cutting-edge technology such as the Raspberry Pi 

4B and night vision cameras. Through literature review, appropriate equipment and 

material procurement, and the creation and training of a dataset using TensorFlow Lite, 

this system is designed to enhance the mobility and independence of the visually impaired. 

The findings indicate that the quantized SSD MobileNet v2 FPNLite model is the optimal 

choice, offering a balance between speed, accuracy, and memory efficiency. The 

implementation of this system is expected to enable visually impaired individuals to 

navigate more safely and independently across various environmental conditions. 

Recommendations for field testing and further research are suggested to ensure the 

system's real-world effectiveness and to improve system performance. 

Keywords: Obstacle Detection, Visually Impaired, Raspberry Pi, Night Vision Camera, 

TensorFlow Lite. 
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