
 

 

 

RANCANG BANGUN SISTEM DETEKSI KETERSEDIAAN LAHAN 

PARKIR DI NORMAL SCHOOL UPI BERBASIS WEBSITE 

 

SKRIPSI 

 

Diajukan untuk memenuhi sebagian syarat untuk memperoleh gelar 

Sarjana Teknik di Program Studi Sistem Telekomunikasi 

 

 

 

 

 

 

  

Oleh 

 

Muhamad Rifyal 

NIM 2003450 

 

 

 

PROGRAM STUDI SISTEM TELEKOMUNIKASI 

KAMPUS UPI DI PURWAKARTA 

UNIVERSITAS PENDIDIKAN INDONESIA  

2024



i 

 

 

LEMBAR HAK CIPTA 

RANCANG BANGUN SISTEM DETEKSI KETERSEDIAAN LAHAN 

PARKIR DI NORMAL SCHOOL UPI BERBASIS WEBSITE 

 

 

Oleh, 

Muhamad Rifyal 

 

 

 

 

Sebuah skripsi yang diajukan untuk memenuhi salah satu syarat memperoleh gelar 

Sarjana Teknik pada Program Studi Sistem Telekomunikasi 

 

 

 

 

 

© Muhamad Rifyal 2024 

Universitas Pendidikan Indonesia 

Agustus 2024 

 

 

 

 

 

 

Hak Cipta dilindungi undang-undang. 

Skripsi ini tidak boleh diperbanyak seluruhnya atau sebagian, dengan dicetak 

ualang, difoto kopi, atau cara lainnya tanda izin dari penulis. 

  



ii 

 

 

LEMBAR PENGESAHAN 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



iii 

 

 

LEMBAR PERNYATAAN ANTI PLAGIARISME 

Dengan ini saya menyatakan bahwa skripsi dengan judul "Rancang Bangun 

Sistem deteksi ketersediaan lahan parkir di Normal School UPI berbasis Website" 

ini  beserta seluruh isinya adalah benar-benar karya saya sendiri. Saya tidak 

melakukan penjiplakan atau pengutipan dengan cara-cara yang tidak sesuai dengan 

etika ilmu yang berlaku dalam masyarakat keilmuan. Atas pernyataan ini, saya siap 

menanggung risiko/sanksi apabila di kemudian hari ditemukan adanya pelanggaran 

etika keilmuan atau ada klaim dari pihak lain terhadap keaslian karya saya ini. 

 

Yang menyatakan,  

 

 

 

Muhamad Rifyal 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



iv 

 

 

KATA PENGANTAR 

Segala puji dan syukur penulis panjatkan ke hadirat Allah SWT atas segala 

nikmat dan izin-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan skripsi yang berjudul 

"Rancang bangun sistem deteksi ketersediaan lahan parkir di Normal School UPI 

berbasis Website".  

Shalawat serta salam semoga selalu tercurah limpahkan kepada junjungan kita Nabi 

Muhammad SAW, juga kepada keluarganya, sahabatnya dan kepada umat-Nya 

yang senantiasa mengikuti dan melaksanakan ajarannya hingga akhir zaman. 

Aamiin ya Rabbal’alamin. 

Adanya kesadaran bahwa skripsi ini memiliki keterbatasan dan kekurangan, 

membuat penulis sangat mengharapkan kritik dan masukan membangun dari semua 

pihak untuk perbaikan di masa yang akan datang. 

 Semoga karya tulis ini dapat memberikan manfaat dalam 

pengembangannya. Aamiin ya Rabbal’alamin. Segala kebenaran hanya milik Allah 

SWT, dan seluruh kekurangan hanya milik saya semata. 

 

 

       Purwakarta, Agustus 2024 

 

 

Penulis  



v 

 

 

UCAPAN TERIMA KASIH 

Puji syukur atas ke hadirat Allah Subhanahu Wata’ala yang telah 

melimpahkan rahmat dan karunia-Nya, sehingga penulis dapat menyelesaikan 

skripsi dengan judul "Rancang bangun sistem deteksi ketersediaan lahan parkir di 

Normal School UPI berbasis Website", sebagai salah satu syarat untuk 

mendapatkan gelar Sarjana Teknik di Program Studi Sistem Telekomunikasi 

Universitas Pendidikan Indonesia Kampus di Purwakarta.Terselesaikannya skripsi 

ini tidak lepas dari bantuan dan dukungan semua pihak baik itu secara moril dan 

materiil yang telah diberikan kepada penulis selama penulisan skripsi. Maka dari 

itu, perkenankanlah penulis menyampaikan ucapan terima kasih yang sebesar-

besarnya kepada: 

1. Allah SWT dengan segala rahmat serta karunia-Nya, yang selalu 

memberikan kesehatan, kemudahan, dan kelancaran kepada penulis selama 

proses penelitian. 

2. Kedua orang tua penulis, yang selalu memberikan dukungan berupa moril, 

materiil serta doa yang tidak pernah putus. Tanpa-nya penulis tidak 

mungkin bisa berada diposisi ini, hingga penulis mampu menyelesaikan 

program sarjana ini dari awal hingga akhir. Serta adik penulis, yang 

senantiasa mendukung penulis. 

3. Keluarga besar yang telah memberikan dukungan berupa ucapan semangat 

kamu pasti bisa kepada penulis selama menyelesaikan skripsi. 

4. Bapak Prof. Dr. Yayan Nurbayan, M.Ag. selaku Direktur Universitas 

Pendidikan Indonesia Kampus Purwakarta. 

5. Bapak Dr. Idat Muqodas, M.Pd. selaku Wakil Direktur Universitas 

Pendidikan Indonesia Kampus Purwakarta. 

6. Bapak Galura Muhammad Suranegara, S.Pd., M.T. selaku Ketua Program 

Studi Sistem Telekomunikasi Universitas Pendidikan Indonesia Kampus 

Purwakarta. 

7. Bapak Ichwan Nul Ichsan, S.T., MT. selaku Dosen Pembimbing I, serta 

Dosen Wali Akademik yang selalu memberikan arahan, ilmu, waktu dan 

pengalaman dalam membantu penulis menyelesaikan skripsi.  



vi 

 

 

8. Bapak Galura Muhammad Suranegara, S.Pd., M.T. selaku Dosen 

Pembimbing II yang selalu memberikan ilmu, waktu, arahan, motivasi dan 

pengalaman kepada penulis dengan penuh ketelitian hingga penulis dapat 

menyelesaikan skripsi ini dengan baik. 

9. Seluruh dosen dan tenaga pendidik Program Studi Sistem Telekomunikasi 

UPI Kampus Purwakarta yang tidak dapat penulis sebutkan satu-persatu, 

yang telah memberikan ilmu, pengalaman, serta motivasi selama penulis 

berkuliah. 

10. Dwi Wahyu Riani yang senantiasa memberikan dukungan dan motivasi 

kepada penulis. 

11. Husnul Ulfa, Riska Putri Anggraini, Reza yang senantiasa membersamai 

penulis ketika berjuang bersama-sama dalam perkuliahan. 

12. Teman-teman Himpunan Mahasiswa Sistem Telekomunikasi Kabinet 

Liderra dan Kabinet Cakra Darma yang telah membersamai, memberikan 

pengalaman, dan pembelajaran yang berharga. 

13. Semua pihak yang tidak bisa penulis tuliskan satu persatu, yang telah 

membersamai penulis selama masa perkuliahan.  

 

Namun penulis menyadari tentunya dalam penyusunan dan prosesnya 

terdapat kekurangan yang tidak disadari. Oleh karena itu, penulis amat sangat 

terbuka untuk menerima saran dan kritik yang membangun agar mampu menjadi 

suatu karya yang lebih baik ke depannya. Akhir kata, semoga skripsi ini dapat 

memiliki kebermanfaatan dan menjadi manfaat itu sendiri bagi setiap orang. 

 

Purwakarta, Agustus 2024 

 

Penulis, 

  



vii 

 

 

ABSTRAK 

Kemajuan teknologi informasi yang pesat mempengaruhi berbagai sektor, termasuk 

pendidikan dan bisnis. Di Indonesia, pertumbuhan pengguna internet yang pesat juga 

merasakan dampak tren teknologi ini, pertumbuhan pengguna internet mendukung 

aktivitas manusia, membuat tugas lebih efisien dan mudah. Mayoritas penduduk 

menggunakan kendaraan pribadi menyebabkan meningkatnya kebutuhan lahan parkir. 

Kesulitan mencari tempat parkir sering terjadi karena kurangnya informasi tentang lahan 

parkir yang tersedia. Inovasi dalam transportasi, seperti sistem parkir pintar, membantu 

menghemat waktu. Penelitian ini merancang dan mengimplementasikan sistem deteksi 

ketersediaan lahan parkir di Normal School UPI berbasis website menggunakan metode 

penelitian kualitatif dengan penelitian lapangan. Sistem ini menggunakan sensor ultrasonik 

untuk mendeteksi keberadaan kendaraan dengan akurat, memudahkan pembacaan jarak 

kendaraan terhadap pembatas parkir. Integrasi dengan website memudahkan pengendara 

mencari lahan parkir yang tersedia secara real-time. Hasil penelitian menunjukkan bahwa 

sistem ini dapat digunakan langsung dan berfungsi dengan akurat. Namun, sensor 

ultrasonik kadang kurang akurat karena faktor jarak yang terlalu jauh atau pantulan dari 

benda lain. Integrasi website membuat informasi parkir lebih mudah diakses, mengurangi 

waktu pencarian lahan parkir di area kampus. 

 

Kata Kunci: Smart Parking, Internet of Things, Ultrasonic Sensor, NodeMCU8266  
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ABSTRACT 

Rapid advances in information technology affect various sectors, including education and 

business. In Indonesia, the rapid growth of internet users is also feeling the impact of this 

technological trend, the growth of internet users supports human activities, making tasks 

more efficient and easier. The majority of residents use private vehicles, causing an 

increase in the need for parking spaces. Difficulty finding a parking space often occurs due 

to a lack of information about available parking spaces. Innovations in transportation, 

such as smart parking systems, help save time. This research implements an Internet of 

Things (IoT) based parking detection system that is integrated with the website at the UPI 

Purwakarta Campus using qualitative research methods with field research. This system 

uses ultrasonic sensors to accurately detect the presence of vehicles, making it easier to 

read the vehicle's distance to the parking barrier. Integration with the website makes it 

easier for drivers to search for available parking spaces in real-time. The research results 

show that this system can be used directly and functions accurately. However, ultrasonic 

sensors are sometimes less accurate due to the distance being too far or reflections from 

other objects. Website integration makes parking information more easily accessible, 

reducing time searching for parking spaces in the campus area. 

 

Keywords: Smart Parking, Internet of Things, Ultrasonic Sensor, NodeMCU8266  
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