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ABSTRAK

Jumlah kendaraan bermotor di Indonesia terus bertambah sebesar 5-7%
setiap tahunnya. Jumlah kendaraan bermotor yang teregistrasi mencapai
153.871.054 unit pada 6 maret 2023. Dari jumlah tersebut, sebanyak 128.364.559
unit atau 83.42% merupakan sepeda motor. Peningkatan drastis jumlah kendaraan
yang beredar di berbagai wilayah di Indonesia dapat menambabh risiko kecelakaan
lalu lintas. Lebih dari 90% kematian dalam Kecelakaan lalu lintas terjadi di negara
berkembang seperti Indonesia. Kecelakaan lalu lintas umumnya terjadi karena
pengemudi yang kurang hati-hati dalam mengemudikan kendaraannya. Sebanyak
73% dari semua kematian dalam kecelakaan lalu lintas di dunia melibatkan laki-
laki di bawah usia 25 tahun yang memiliki tendensi untuk melakukan perilaku
berisiko seperti mengebut, menyetir dalam keadaan mabuk dan ugal-ugalan atau
lalai dalam berkendara. Pada penelitian ini peneliti bertujuan untuk mengatasi
masalah kecelakaan lalu lintas pada sepeda motor dengan pendekatan machine
learning. Pendekatan machine learning digunakan untuk mendeteksi pengendara
ugal-ugalan dengan mengklasifikasikan data berdasarkan perilaku mengemudi

yang dikategorikan sebagai ugal-ugalan.

Kata Kunci: machine learning, deteksi, klasifikasi, ugal-ugalan.



IMPLEMENTATION OF MACHINE LEARNING FOR DETECTING
RECKLESS MOTORCYCLE RIDERS USING SMARTPHONE SENSOR
DATA

Arranged by
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2003400

ABSTRACT

The number of motor vehicles in Indonesia continues to increase by 5-7%
annually. The number of registered motor vehicles reached 153,871,054 units as of
March 6, 2023. Of this total, 128,364,559 units, or 83.42%, are motorcycles. The
drastic increase in the number of vehicles circulating in various regions of Indonesia
can raise the risk of traffic accidents. More than 90% of traffic accident fatalities
occur in developing countries like Indonesia. Traffic accidents generally occur due
to drivers being careless while operating their vehicles. Approximately 73% of all
traffic accident fatalities worldwide involve males under the age of 25 who tend to
engage in risky behaviors such as speeding, driving under the influence of alcohol,
reckless driving, or negligence. In this study, the researchers aim to address the
issue of traffic accidents involving motorcycles through a machine learning
approach. The machine learning approach is used to detect reckless drivers by

classifying data based on driving behaviors categorized as reckless.

Keywords: machine learning, detection, classification, reckless driving.
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