
RANCANG BANGUN SISTEM PARKIR SEPEDA MOTOR BERBASIS 

INTERNET OF THINGS (IOT) PADA BANGUNAN MULTILANTAI DI 

UNIVERSITAS PENDIDIKAN INDONESIA 

 

TUGAS AKHIR 

 

Diajukan untuk memenuhi syarat 

memperoleh gelar Sarjana Teknik Elektro 

 

 

 

 

Disusun oleh: 

Mochammad Rizky Noerrachman 

E.5051.1902073 

 

 

PROGRAM STUDI S1 TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS PENDIDIKAN TEKNOLOGI DAN KEJURUAN 

UNIVERSITAS PENDIDIKAN INDONESIA 

BANDUNG 

 2023 



 

 
 

RANCANG BANGUN SISTEM PARKIR SEPEDA MOTOR BERBASIS 

INTERNET OF THINGS (IOT) PADA BANGUNAN MULTILANTAI DI 

UNIVERSITAS PENDIDIKAN INDONESIA 

 

 

 

Oleh 

Mochammad Rizky Noerrachman 

 

 

Sebuah tugas akhir yang diajukan untuk memenuhi salah satu syarat memperoleh 

gelar Sarjana Teknik Elektro pada Fakultas Pendidikan Teknologi dan Kejuruan 

 

 

 

© Mochammad Rizky Noerrachman 

Universitas Pendidikan Indonesia 

Agustus 2023 

 

 

 

Hak cipta dilindungi oleh undang-undang. 

Skripsi ini tidak boleh diperbanyak seluruhnya atau sebagian, 

dengan dicetak ulang, difotokopi, atau cara lainnya tanpa izin penulis. 

 



 

 
 

 

  



 

 
 

 

PERNYATAAN 

Dengan ini saya menyatakan bahwa tugas akhir dengan judul “Rancang Bangun 

Sistem Parkir Sepeda Motor Berbasis Internet of Things (IoT) pada Bangunan 

Multilantai di Universitas Pendidikan Indonesia” ini beserta seluruh isinya 

adalah benar-benar karya saya sendiri. Saya tidak melakukan penjiplakan atau 

pengutipan dengan cara-cara yang tidak sesuai dengan etika ilmu yang berlaku 

dalam masyarakat keilmuan. Atas pernyataan ini, saya siap menanggung 

risiko/sanksi apabila di kemudian hari ditemukan adanya pelanggaran etika 

keilmuan atau ada klaim dari pihak lain terhadap keaslian karya saya ini. 

 

Bandung, Agustus 2023 

Yang menyatakan, 

 

 

Mochammad Rizky Noerrachman 

NIM. 1902073 

 



 

i 
 

KATA PENGANTAR 

Puji dan syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT, karena atas karunia-Nya 

penulis dapat menyelesaikan laporan tugas akhir yang berjudul “Rancang Bangun 

Sistem Parkir Sepeda Motor Berbasis Internet of Things (IoT) pada Bangunan 

Multilantai di Universitas Pendidikan Indonesia”. Penyelesaian laporan tugas 

akhir ini dapat terwujud atas bimbingan dan bantuan dari berbagai pihak. Oleh 

karena itu, pada kesempatan kali ini penulis ingin mengucapkan terima kasih 

kepada: 

1. Orang tua dan keluarga yang tak henti-hentinya selalu mendoakan dan memberi 

dukungan kepada penulis dalam menyelesaikan laporan tugas akhir ini. 

2. Bapak Prof. Dr. Enjang A. Juanda, M. Pd, M.T. selaku dosen pembimbing I 

yang telah memberikan arahan, masukan dan semangat kepada penulis.  

3. Bapak Dr. Aip Saripudin, S. Si, M.T. selaku dosen pembimbing II yang tidak 

pernah lelah membimbing dan memberikan inspirasi kepada penulis.  

4. Bapak Iwan Kustiawan, S.Pd., M.T., Ph.D. selaku Ketua Program Studi S1 

Teknik Elektro, Universitas Pendidikan Indonesia. 

5. Ibu Ir. Hj. Arjuni Budi P, M.T. selaku ketua KBK Telekomunikasi Departemen 

Pendidikan Teknik Elektro. 

6. Seluruh dosen dan staf di Departemen Pendidikan Teknik Elektro, yang telah 

membimbing dan memberikan ilmu yang sangat bermanfaat kepada penulis. 

7. Heru Purnama dan Rafi Jatnika sebagai sahabat yang memberikan banyak 

sekali dukungan, bantuan, dan arahan serta pemahaman kepada penulis. 

8. Fanisa Nur Indah sebagai sahabat yang selalu memberikan dukungan kepada 

penulis dalam menyelesaikan laporan tugas akhir ini. 

9. Saidah Asro dan Rachmania A. Putri selaku sahabat dekat penulis yang saling 

memberikan dukungan dan semangat selama perkuliahan. 

10. Mellania Pramesti selaku rekan seperjuangan penulis yang selalu memberikan 

dukungan kepada penulis. 

11. Gilang Ramadhan selaku rekan yang telah membantu penulis dalam membuat 

sistem dalam laporan tugas akhir ini.



 

ii 
 

12. Teman-teman mahasiswa kelas TE-1 2019 dan kelas konsentrasi teknik 

telekomunikasi yang telah menjadi teman diskusi penulis selama perkuliahan. 

13. Ayes, Syahla, Kak Rizky, Ibnu, dan Nanda selaku teman dekat yang telah 

memberikan semangat dan dukungan kepada penulis dalam menyelesaikan 

laporan tugas akhir ini. 

14. Zulvan, Yusril, Farhan, Rafli, dan Razzan yang telah membantu dan menemani 

penulis selama proses perkuliahan. 

15. Semua pihak yang secara langsung maupun tidak langsung telah membantu 

penulis menyelesaikan tugas akhir ini. 

Semoga semua pihak yang telah membantu penulis dalam menyelesaikan tugas 

akhir ini dapat dibalas kebaikannya oleh yang maha kuasa. Penulis menyadari 

bahwa masih banyak kekurangan dalam penulisan dan penyajian laporan tugas 

akhir ini. Oleh karena itu, penulis mengharapkan kritik dan saran yang bersifat 

membangun. Penulis berharap agar tugas akhir ini dapat bermanfaat bagi banyak 

pihak khususnya pada bidang ilmu pengetahuan. 

 

Bandung, Agustus 2023 

 

Penulis 

  



 

iii 
 

ABSTRAK 

Sepeda motor menjadi pilihan moda transportasi yang banyak digunakan di kalangan 

mahasiswa, termasuk di Universitas Pendidikan Indonesia (UPI). Banyaknya sepeda motor 

yang parkir di Gedung Parkir Motor UPI, namun kurangnya manajemen dan pengawasan 

dari petugas parkir, menimbulkan masalah berupa penumpukan kendaraan dan parkir 

sembarangan di area parkir tersebut. Selain tidak efisien dari segi waktu dan bahan bakar, 

masalah ini juga akan meningkatkan potensi terjadinya kecelakaan. Penelitian ini bertujuan 

untuk membuat rancang bangun purwarupa sistem parkir menggunakan RFID berbasis 

Internet of Things (IoT). Sistem ini akan diterapkan untuk gedung parkir sepeda motor 

multilantai di UPI. Metode yang dilakukan dalam penelitian ini adalah eksperimen dimana 

terdapat palang parkir otomatis di pintu masuk dan keluar gerbang parkir utama dan di 

setiap lantai dengan melakukan pembacaan RFID. Pada area lintasan lalu lalang kendaraan 

juga akan dipasang sensor ultrasonik untuk mendeteksi keberadaan penghalang lintasan 

yang akan dikomunikasikan melalui Mikrokontroler ESP32 dengan memanfaatkan 

konektivitas Wi-Fi. Sebagaimana dari hasil percobaan, sistem dapat melakukan 

pemantauan parkir sepeda motor dengan memberikan informasi lahan parkir yang tersedia 

di setiap lantai, pengendara yang parkir sembarangan, dan keberadaan penghalang di area 

tanjakan lintasan pada website. Sistem ini juga memberikan tarif denda yang harus dibayar 

oleh pengendara motor yang parkir sembarangan sebagai sanksi untuk mengurangi perilaku 

parkir liar di dalam area parkir tersebut. 

Kata Kunci: Sistem Parkir, Internet of Things, Sepeda Motor, Multilantai, RFID  
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ABSTRACT 

Motorcycles are widely used as a preferred mode of transportation among students, 

including those at Universitas Pendidikan Indonesia (UPI). However, the increasing 

number of motorcycles parked in the UPI Motorcycle Parking Building coupled with 

inadequate management and supervision by parking attendants has been led to issues such 

as vehicle congestion and haphazard parking within the parking area. These problems not 

only result in inefficiencies in terms of time and fuel consumption but also pose a higher 

risk of accidents. To address these challenges, this research aims to develop a prototype 

parking system utilizing Radio Frequency Identification (RFID) technology integrated with 

a Internet of Things (IoT). The proposed system will be implemented in a multi-level 

motorcycle parking building at UPI. The methodology employed in this study involves 

experimental procedures, including the installation of automated parking gates equipped 

with RFID readers at the entrance and exit of the main parking gate and on each level. 

Additionally, ultrasonic sensors will be strategically placed along the vehicle lanes to 

detect any obstacles. The data collected by the sensors will be communicated to the ESP32 

Microcontroller, which will utilize Wi-Fi connectivity to transmit the information. The main 

objectives of this research are to provide real-time monitoring of motorcycle parking 

availability on each level, identify and penalize riders who engage in haphazard parking, 

and detect obstacles within the inclined paths. From the experiment, the results shows that 

this system provides information on available parking spaces on each level, identifies riders 

who engage in haphazard parking, and detects obstacles on inclined paths. Additionally, 

the system imposes fines on motorcycle riders who park haphazardly as a sanction to 

discourage illicit parking behavior within the parking area. 

Keywords: Internet of Things, Motorcycle, Multi-level Building, Parking System, RFID 
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