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ABSTRAK 

  Deteksi objek pada kendaraan menggunakan implementasi algoritma 

YOLO sudah sering ditemui pada berbagai penelitian. Tujuan dari penelitian 

semacam ini juga beragam-ragam pengimplementasiannya, ada untuk deteksi 

objek berupa buah-buahan, manusia, kendaraan, hewan, dan masih banyak lagi. 

Dalam penelitian ini juga membahas terkait implementasi YOLOv8 untuk deteksi 

objek dengan arsitektur CNN untuk mendeteksi jenis kendaraan yang dibagi 

menjadi 3 class, yaitu mobil, motor, dan kendaraan besar. Lalu dibangun sistem 

traffic counting untuk menghitung jumlah kendaraan melalui video rekaman 

CCTV yang ada di Jalan Pasar Kaliki (Paskal Timur)-Tjokroaminoto, Bandung.  

  Berdasarkan hasil sistem yang dirancang, dapat dikatakan sistem berhasil 

untuk mendeteksi objek dan menghitung jumlah kendaraan di waktu yang 

ditentukan. Hasil training data yang diperoleh mencapai hasil presisi (mAP) 

mencapai 93,5%, box loss 0,15 dan class loss 0,104 memiliki nilai yang 

mendukung untuk dibangunnya sistem. Hasil demo sistem yang sudah berhasil 

dirancang dengan algoritma YOLOv8 dan Deep Learning, mendapatkan data 

jumlah kendaraan selama 1 minggu dengan jumlah kendaraan motor lebih banyak 

dengan total 55.473 ribu, mobil, 27.407 ribu dan kendaraan besar sebanyak 849.  

Kata kunci: deteksi objek, YOLO, CNN, traffic counting, prediksi, deep 

learning.   
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ABSTRACT 

  Object detection in vehicles using the implementation of the YOLO 

algorithm is frequently encountered in various research studies. The objectives of 

such research are diverse in their implementations, ranging from object detection 

for fruits, humans, vehicles, animals, and much more. This study also discusses the 

implementation of YOLOv8 for object detection using a CNN architecture to identify 

types of vehicles, which are categorized into 3 classes: cars, motorcycles, and large 

vehicles. Furthermore, a traffic counting system is developed to tally the number of 

vehicles through CCTV video recordings on the road from Pasar Kaliki (East 

Paskal) to Tjokroaminoto Street in Bandung. 

  Based on the outcomes of the designed system, it can be concluded that the 

system successfully detects objects and counts the number of vehicles within the 

specified timeframe. The training results achieved a precision (mAP) of 93.5%, with 

a box loss of 0.15 and a class loss of 0.104, indicating supportive values for the 

system's construction. The demonstration of the system, designed using YOLO and 

Deep Learning algorithms, yielded data on vehicle counts for a week, with 

motorcycles comprising the majority at a total of 55,473, followed by cars at 27,407, 

and large vehicles totaling 849. 

 

Keywords: object detection, YOLO, CNN, traffic counting, forecasting, deep 

learning  
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DAFTAR SINGKATAN & ISTILAH 

Singkatan & 

Istilah 
Pengertian 

Pemakaian 

pertama 

dalam 

halaman 

ATCS 

Area Traffic Counting System adalah sistem 

pengendali lalu lintas berbasis teknologi 

informasi yang biasanya terdapat pada suatu 

kawasan dengan tujuan mengoptimalkan kinerja 

jaringan jalan melalui kordinasi pengaturan 

lampu lalu lintas 

7 

Bounding Box 

Suatu kotak pembatas yang digunakan untuk 

mengelilingi objek yang terdeteksi pada gambar 

atau bingkai video. 

5 

Box loss 

Menunjukkan seberapa bagus dan baik algoritma 

dapat menemukan objek atau pusat objek dan 

seberapa baik bounding box yang diprediksi 

menutupi (cover) objek. 

28 

CCTV Closed Circuit Television 7 

Class loss 

Hasil yang menunjukkan klasifikasi objek yang 

membedakan antara kelas objek yang diprediksi 

oleh model sistem dan kelas objek yang 

sebenarnya 

28 

CNN 

Convolutional Neural Network, arsitektur jenis 

Neural Network yang telah terbukti efektif 

dalam pengklasifikasian gambar seperti wajah, 

objek, rambu lalu lintas. 

4 

Deep Learning 

Merupakan suatu teknik pengaplikasian dari 

Machine Learning dibidang representasi data 

yang efektif digunakan dalam pembelajaran pola 

atau pattern. 

5 

Deep-SORT 

Deep Simple Online Realtime Tracking adalah 

algoritma pelacakan objek canggih yang 

menggabungkan detektor objek berbasis deep 

learning. 

13 

DFL 

Distribution Focal Loss digunakan untuk 

membantu pendeteksian dari bounding yang 

kabur sehingga mengurangi ketidakseimbangan 

class objek yang dideteksi. 

28 

Epoch 
Istilah yang digunakan dalam pelatihan model 

dalam bidang AI. 
6 

F1-Score 

Gabungan dari hasil presisi dan recall yang 

menunjukkan seberapa baik model dapat 

mengklasifikasikan data dengan benar. 

6 
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Google Colab 

Produk dari Google Research yang digunakan 

untuk mengedit program dan menulis kode 

program python. 

6 

mAP 

mean Avarage Precision, nilai presisi yang 

menunjukkan keseluruhan rata-rata presisi hasil 

training data. 

4 

Recall 
Menunjukkan seberapa baik sistem atau model 

mendeteksi object class. 
6 

Roboflow Platform yang digunakan untuk melabeli data. 7 

Traffic 

Counting 

Hasil pencacahan lalu lintas di sebuah jalan baik 

secara elektronik atau manual. 
3 

Training data 

Tahapan latih data yang akan dipakai untuk 

bangun sistem deteksi objek sekaligus sistem 

traffic counting. 

6 

YOLO 
You Only Look Once, merupakan algoritma 

pendeteksi objek. 
4 

 

Daftar Lambang 

Lambang/Rumus Makna 

Pemakaian 

pertama 

dalam 

halaman 

B 
Bounding Box atau disebut juga 

sebagai Kotak pembatas. 
12 

C Confidence atau nilai keyakinan. 12 

S x S Ukuran grid sel pada gambar. 12 

x, y 

Titik kordinat sudut kiri atas dari 

bounding box. Titik ini menunjukkan 

posisi awal dari kotak pada sumbu x 

(horizontal) dan y (vertikal). 

12 

w 

Width (w) atau lebar bounding box 

mengacu pada jarak horizontal 

antara titik awal dan titik akhir 

bounding box. 

12 

h 

Height (h) atau tinggi bounding box 

mengacu pada jarak vertikal titik 

awal dan titik akhir bounding box. 
12 
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